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調査行程と訪問先

　調査行程と訪問先を下記の表に示します。

　2018 年９月 23 日から９月 30 日の８日間の行程で、

５ヶ所の企業・公共機関・実証実験を訪問し、自動運転

や自動運転関連、交通情報提供、モビリティサービスの

調査を行いました。

2はじめに

　2018 年９月 23 日から９月 30 日の期間で「欧州にお

ける自動運転技術とビッグデータを活用した交通情報提

供の実態調査」を実施いたしました。昨年、10 数年ぶ

りに実施したHIDO主催の外国調査は、昨年の反省を

踏まえて事前告知を早めに行いました。調査には、昨年

より２名増えて 13 名の方が参加されました。

　調査内容は、近年注目されている自動運転と自動運転

に必要な地図や交通情報に着目して、欧州の企業、公共

機関を訪問しました。
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欧州調査

2018年度欧州における自動運転技術と
ビッグデータを活用した交通情報提供の
実態調査

中村　徹
ITS・新道路創生本部

表�１　調査行程と訪問先

月　日（曜） 都　市　名 訪　問　先

９月 23日（日）
東京（成田）発
ワルシャワ　着

出発

９月 24日（月） ウッチ TomTom社の自動運転用地図作成部署を訪問

９月 25日（火）
ワルシャワ
ベルリン

ワルシャワからベルリンに移動

９月 26日（水） ベルリン
ベルリン市交通管制にて交通情報提供サービスを視察
TomTom社のビッグデータ、プローブデータによる交通情報部門を訪問

９月 27日（木）
ベルリン
パリ

ベルリンからパリに移動

９月 28日（金） パリ
VEDECOM社の自動運転を訪問
パリ市内にて自動運転バスの乗車体験（EZ10）

９月 29日（土）
パリ発

東京（成田）　着
（９/30）

帰国
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みがあるということでした。シェアリングサービスは自転

車、電気スクーター、そして自動車があり、シェアリング

自転車は５社あり、内４社が乗り捨て型のシェアリングサ

ービスを行い街中に乗り捨て自転車が多くなっています。

③ TomTom社　交通情報部門

　TomTom社の交通情報部門では、車両のプローブデ

ータを集め、現在の道路交通状況を判断してユーザに情

報を提供しているサービスについて視察しました。道路

交通の状況とは、例えば、集まったデータと過去のデー

タを比較し、現在の道路状況を通行止めや障害情報など

調査報告概要
① TomTom社　自動運転用地図

　ポーランドの第２の都市で工業都市のウッチにある

TomTom社の自動運転用地図作成部を訪問し、自動運

転用の地図の作成方法、地図作業状況、HDマップ（自

動運転用地図）の視察を行いました。

　TomTom社では自動運転のレベル１～３の安全運転

用地図とレベル４～５の自動運転地図の作成を行ってい

ました。

　地図に必要なのは、精度であり、現実の道路環境と自

車（写真１）でスキャンした道路環境の精度を上げるこ

とを行っていました。地図の細かい修正の最終確認は人

が行っていました。

写真１　HDマップ作成用車両MOMA

②ベルリン市交通管制

　ベルリン市の交通管制の内、道路交通情報を提供して

いる部門を訪問しました。

　道路交通情報提供はベルリン市から委託された民間企

業が行い、当初はダイムラーも加わっていましたが、道

路交通情報提供は公共性が高いため市がやるべきという

ことでダイムラーは撤退し、現在はVMZ（Verkehr 

Mobilität Zukunft：交通モビリティ未来）という情報提

供会社とシーメンスが行っています。

　情報提供は、ラジオ、ツイッター、インターネットで

行っていました。ツイッターはVMZが市に提案して実

現したサービスということでした。

　ベルリン市ではシェアサービスが多くなり、道路交通

の邪魔になることもあり、道路交通情報提供としての悩
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写真３　交通情報提供モニター
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ճTRPTRP社� ㏻情報部㛛 
TRPTRP社の㏻情報部㛛では、車両のࣉローブࢹータを㞟ࡵ、⌧ᅾの道路㏻状況をุ᩿してࣘーザ

に情報を提供しているサービスについて視察しました。道路㏻の状況とは、ࡤ࠼、㞟まࡗたࢹータと

㐣ཤのࢹータをẚ㍑し、⌧ᅾの道路状況を㏻⾜Ṇࡵや㞀ᐖ情報ࣘ࡞ーザに提供を⾜ࡗたりします。ࡇれ

は、㐣ཤの情報とẚ㍑して車両の㏻⾜が࡞いሙྜ、ࡑの道路はᕤࡶしࡃはᨾで㏻⾜Ṇࡵにࡗ࡞ている

とุ᩿、また、㏻のὶれがᝏいሙྜ、ᕤᨾ࡞

道路࡞のᵝࡇ。のࡶを提供する࡞でしている

㏻情報はࢹータを㞟ࡵてࡽ⣙2分で提供するࡇと

がྍ⬟といࡇ࠺とでした。 
ローブ情報は、欧州のトࣛックᴗ⪅の50㸣とዎࣉ

⣙してࣉローブ情報を㞟して道路㏻情報をトࣛッ

クᴗ⪅に提供しているといࡇ࠺とでした。ࣉローブ

情報はトࣛック以外にタクシーࡶあります。 
┿ 4� TRPTRP社㏻情報部㛛の視察風景 

 
մ9('(&20社� 自動運転車㛤Ⓨᴗ 
自動運転車を㛤Ⓨしている 9('(&20 社をゼၥしました。自動運転の車యはルࣀーの㟁Ẽ自動車を

⏝し、センサーや*3Sを自車でྲྀり付ࡅて自動運転のᐇ㦂を⾜ࡗていました。運転ᡭがい࡞い自動運転は

ࡶ࣒㟁するシステ⤥ࡽが࡞です。自動運転の㛤Ⓨの他に㉮り࠺ࡑᐇ施しているࡅだࡁチྍをᚓたと࡞ู≉

㛤Ⓨしていました。 
9('(&20 では自動運転を┠ᣦしていますが、࢘ィーン᮲⣙やࣛࣇンス国内のἲᚊで運転ᡭ↓し

はまだㄆࡽࡵれてい࡞いたࡵ、運転車↓しでࡶ㉮⾜でࡁる࠺ࡼにἲᨵṇにྥࡅて協議を⾜ࡗている࠺ࡑで

す。また、自動運転車⏝の自動車ಖ険についてࡶಖ険会社とのᵝ࡞サービスがᐇ⌧ྍ⬟議ㄽしている

とのࡇとでした。 

�  �  

┿ 5� 9('(&20の自動運転車 
 

*5アンテナ 

*3Sと⿵ṇጤアンテナ 

/L'$5 

写真４　TomTom社交通情報部門の視察風景

写真２　ベルリン市交通管制視察風景
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動運転車用の自動車保険についても保険会社とどの様な

サービスが実現可能か議論しているとのことでした。

訪問国の交通状況
①ポーランドのETC

　ポーランドの高速道路では、全車種で 2012 年６月１

日から課金が実施されています。二輪車以外はETC

（viaTOLL）を利用することが可能です。二輪車は現金

のみ。

　昨年（2017 年）の 10 月のポーランドの高速道路を視

察した時では、入り口と出口に料金所があり、ETC車

載器の搭載車も非搭載車も一旦停止を行っていました。

（昨年、ETC利用者と現金利用者の金額は同じで、ETC

も一旦停止をするのでETC車載器を搭載している車両

はほとんど無しでした。）

　今年（2018 年）の９月にポーランドの高速道路を視

察した時は、料金所は全部撤去され、本線上のガントリ

ーで課金するフリーフローに変更されていました（写真

６、７）。

　本線上のETC路側アンテナ（路側機）は既設の表示

板や橋などを利用して設置されていました（写真８）。

4

ユーザに提供を行ったりします。これは、過去の情報と

比較して車両の通行がない場合、その道路は工事もしく

は事故で通行止めになっていると判断、また、交通の流

れが悪い場合、工事か事故などで渋滞しているなどを提

供するものです。この様な道路交通情報はデータを集め

てから約２分で提供することが可能ということでした。

　プローブ情報は、欧州のトラック事業者の 50％と契

約してプローブ情報を収集して道路交通情報をトラック

事業者に提供しているということでした。プローブ情報

はトラック以外にタクシーもあります。

④VEDECOM社　自動運転車開発企業（写真５）

　自動運転車を開発しているVEDECOM社を訪問しま

した。自動運転の車体はルノーの電気自動車を使用し、

センサーやGPS を自車で取り付けて自動運転の実験を

行っていました。運転手がいない自動運転は特別な許可

を得たときだけ実施しているそうです。自動運転の開発

の他に走りながら給電するシステムも開発していました。

　VEDECOMでは完全自動運転を目指していますが、

ウィーン条約やフランス国内の法律で運転手無しはまだ

認められていないため、運転手無しでも走行できるよう

に法改正に向けて協議を行っているそうです。また、自
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写真５　VEDECOMの自動運転車
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4．ゼၥ国の㏻状況 
ձ࣏ーࣛンドの(T& 
&課金がᐇ施されています。㍯車以外は(Tࡽーࣛンドの㧗㏿道路では、車✀で2012ᖺ6月1日࣏

㸦YLDT2//）を⏝するࡇとがྍ⬟です。㍯車は⌧金のࡳ。 
ᖺ㸦2017ᖺ）の10月の࣏ーࣛンドの㧗㏿道路を視察したでは、ධりཱྀとฟཱྀに料金ᡤがあり、(T&

車㍕ჾのᦚ㍕車ࡶ㠀ᦚ㍕車ࡶ一᪦Ṇを⾜ࡗていました。㸦ᖺ、(T& ⏝⪅と⌧金⏝⪅の金㢠はྠࡌ

で、(T&ࡶ一᪦Ṇをするので(T&車㍕ჾをᦚ㍕している車両はとࢇ↓しでした。） 
今ᖺ㸦201�ᖺ）の9月に࣏ーࣛンドの㧗㏿道路を視察したは、料金ᡤは部᧔ཤされ、ᮏ⥺ୖの࢞ン

トリーで課金するࣇリーࣇローにኚ᭦されていました。 
ᮏ⥺ୖの(T&路ഃアンテナ㸦路ഃᶵ）は᪤設の⾲♧ᯈやᶫ࡞を⏝して設置されていました。 

 
┿ 6� 料金ᡤがあࡗたとࡁの┿ 

 
┿ 7� 料金ᡤが᧔ཤされた状況 

 
 
 
 
 
 
 

┿ �� ᪤設の設備を⏝してアンテナを設置 
 

 

写真６　料金所があったときの写真
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2

気スクーター、シェアリングカーが街のあらゆる所で見

ることが出来ます。特にシェアリング自転車は乗り捨て

型が多く、放置自転車の様な状況でした。

②ベルリン市のシェアリングサービス

　ベルリン市では多くのシェアリングサービスの企業が

参入しています。シェアリング自転車、シェアリング電
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┿ �� ᪤設の設備を⏝してアンテナを設置 
 

 

写真８　既設の設備を利用してアンテナを設置
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写真７　料金所が撤去された状況
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ղベルリンᕷのシ࢙アリンࢢサービス 
ベルリンᕷでは多ࡃのシ࢙アリンࢢサービスのᴗがཧධしています。シ࢙アリンࢢ自転車、シ࢙アリ

ンࢢ㟁Ẽスクーター、シ࢙アリンࢢカーが⾤のあࡺࡽるᡤでぢるࡇとがฟ᮶ます。≉にシ࢙アリンࢢ自転

車はりᤞてᆺが多ࡃ、ᨺ置自転車のᵝ࡞状況でした。 

   
┿ 9� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢ自転車 

�  
┿ 10� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢ㟁Ẽスクーター 

�  
┿ 11� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢカー 

 

写真９　乗り捨て型シェアリング自転車
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�  
┿ 10� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢ㟁Ẽスクーター 

�  
┿ 11� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢカー 

 

写真 10　乗り捨て型シェアリング電気スクーター
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ARMAの２車種ありますが、調査を行った日はEZ10

のみ運行していました。

　自動運転バスは、完全無人ではなく乗務員が配置され、

その乗務員はパリ市内のバスの運転手でした。

　車体の前に落ち葉が来ると緊急停止することがありま

したが、バス会社としてはこのくらいのセンサーの感度

が自動運転車には適しているとのことでした。

③フランスの自動運転バス

　パリ市内近郊で自動運転バスの走行実験が行われてい

るため、体験乗車の視察を行いました。走行実験の走行

距離は 1.5km、運行時間は午前 10 時～午後８時で実施

されていました。調査した日は図中の矢印の約 500mだ

けの運行でした。

　運行車両は、EasyMile 社の EZ10 と NAVYA社の 
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ճࣛࣇンスの自動運転ࣂス 
య㦂車の視察を⾜いました。㉮⾜ᐇ㦂、ࡵれているたࢃ⾜スの㉮⾜ᐇ㦂がࣂリᕷ内㏆㑹で自動運転ࣃ

の㉮⾜㊥㞳は 1�5NP、運⾜㛫は༗๓ 10 ～༗後 � でᐇ施されていました。調ᰝした日は図୰の▮༳

の⣙500Pだࡅの運⾜でした。 
運⾜車両は、(DV\0LOH社の(=10と1$9<$社の $50$の2車✀ありますが、調ᰝを⾜ࡗた日は(=10

のࡳ運⾜していました。 
自動運転ࣂスは、↓ேではࡃ࡞ົဨが㓄置され、ࡑのົဨはࣃリᕷ内のࣂスの運転ᡭでした。 
車యの๓にⴠࡕⴥが᮶ると⥭ᛴṆするࡇとがありましたが、ࣂス会社としてはࡇのࡽࡃいのセンサー

のឤᗘが自動運転車には㐺しているとのࡇとでした。 

�  
┿ 12� 自動運転ࣂス� � � � � � � � � � � � � 図 1� ㉮⾜⤒路 

 
図 2� 自動運転ࣂスの㉮⾜ᐇ㦂ሙᡤ 

 
 

以  ୖ
 

ถ᪕㛛 

 ルሪ࢙ࣇッ࢚

㉮⾜ᐇ㦂ሙᡤ 

写真 12　自動運転バス　
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図１　走行経路
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図２　自動運転バスの走行実験場所
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ղベルリンᕷのシ࢙アリンࢢサービス 
ベルリンᕷでは多ࡃのシ࢙アリンࢢサービスのᴗがཧධしています。シ࢙アリンࢢ自転車、シ࢙アリ

ンࢢ㟁Ẽスクーター、シ࢙アリンࢢカーが⾤のあࡺࡽるᡤでぢるࡇとがฟ᮶ます。≉にシ࢙アリンࢢ自転

車はりᤞてᆺが多ࡃ、ᨺ置自転車のᵝ࡞状況でした。 

   
┿ 9� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢ自転車 

�  
┿ 10� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢ㟁Ẽスクーター 

�  
┿ 11� りᤞてᆺシ࢙アリンࢢカー 

 

写真 11　乗り捨て型シェアリングカー
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